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Приложение 1 

 

Резюме руководителя «цифровой кафедры» 

ФГАОУ НИ Томский политехнический университет 

 

 
 

ФИО:  Зарницын Александр 

Должность:   

Старший преподаватель  отделения 
электронной инженерии  

Учёная степень, 
учёное звание: 
 

- 

Стаж педагогической работы в 
организациях высшего 
образования Российской 
Федерации: 

7 лет 

Стаж практической работы в 
профильной организации: 7 лет 

Информация об опыте управления 
проектными командами 

1. ФЦП № ПНИЭР ААА-А17-117101850012-3 по теме 
"Разработка и создание экспериментальных подсистем ИКАС 
ЦП". Куратор части проекта по созданию систем 
автоматизации. 
2. Руководитель гранта благотворительного фонда «Система». 
Наименование: «Система автоматизации производства» 

3. Научный консультант и руководитель студента по 
программе УМНИК по теме: «Разработка программного 
модуля настройки, контроля и управления процессом 
нефтепереработки на основе киберфизического подхода» 

 

Перечень научно-

исследовательских проектов, по 
направлениям, связанным с 
цифровыми технологиями, в 
которых было осуществлено 
участие в любой роли: 

1. ИЯФ СО РАН, х/д № 4701/16.02.01-210/2021 от 25.06.2021 
опытно-конструкторские работы по теме: «Опытный образец 
оснастки для системы ультразвукового контроля сварных 
швов», 2021 г.  
2. АО «ГНЦ РФ ТРИНИТИ», х/д № 226/3903-Д/16.02.03-

363/2021 от 27.12.2021 на выполнение научно-

исследовательских и опытно-конструкторских работ по теме: 
«Формирование исходных технических требований, разработка 
и создание системы дистанционного теплового контроля 
лазерной резки газодиффузионных машин», 2021-2022 гг.  
3. АО «Композит», х/д № 
2124020301221000000000000/16.02.01-171/2022/1076/0220-22 

от 07.07.2022 на выполнение составной части научно-

исследовательской работы, 2022 г.  
 

Публикации по тематикам, 
связанные с цифровыми 
технологиями в соответствующей 
приоритетной отрасли экономики: 

1. Проблематика переноса алгоритмов обучения с 
подкреплением с имитационных моделей на реальные объекты 

Усенко К.Ю., Зарницын А.Ю. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. Сборник трудов XIX 
Международной научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых ученых. Томск, 2022. С. 335-337. 
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2. Испытательный стенд для точного отслеживания 
положения беспилотного летательного аппарата в пространстве 

Зарницын А.Ю., Шаманин О.М. 

В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. Сборник трудов 
XVIII Международной научно-практической конференции 
студентов, аспирантов и молодых ученых. Томск, 2021. С. 411-

412. 

3. Разработка программного модуля настройки, контроля и 
управления процессом нефтепереработки на основе 
киберфизического подхода 

Зарницын А.Ю., Подковыров И.А. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. Сборник трудов 
XVIII Международной научно-практической конференции 
студентов, аспирантов и молодых ученых. Томск, 2021. С. 479-

480. 

4. Синтез системы автоматического управления на основе 
подхода обучения с подкреплением 

Зарницын А.Ю., Усенко К.Ю. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. Сборник трудов 
XVIII Международной научно-практической конференции 
студентов, аспирантов и молодых ученых. Томск, 2021. С. 500-

502. 

5. Реализация цифрового двойника для стенда 
физического подобия по изучению алгоритмов 
автоматического управления в гидродинамических системах 

Зарницын А.Ю., Яценко А.А. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. Сборник трудов 
XVIII Международной научно-практической конференции 
студентов, аспирантов и молодых ученых. Томск, 2021. С. 520-

521. 

6. Метод синтеза регулятора робастного по 
перерегулированию для асу тп с параметрической 
неопределенностью 

Цавнин А.В., Зарницын А.Ю., Ефимов С.В., Подковыров И.А., 
Замятин С.В. 
Промышленные АСУ и контроллеры. 2021. № 4. С. 3-11. 

7. Синтез и апробация линейно-квадратичного регулятора 
для системы «ball-on-plate» 

Кургинов Я.О., Зарницын А.Ю. 
В сборнике: СОВРЕМЕННЫЕ ПРОБЛЕМЫ 
МАШИНОСТРОЕНИЯ. Сборник трудов XIII Международной 
научно-технической конференции. Томск, 2020. С. 101-102. 

8. Разработка учебно-исследовательского стенда для 
отработки алгоритмов управления роботами в условиях 
неудеживающих связей 

Кургинов Я.О., Зарницын А.Ю. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. Cборник трудов XVII 
Международной научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых ученых. Томск, 2020. С. 256-257. 

9. Проектирование системы группового управления на 
примере ликвидации пожаров на открытой местности с 
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использованием методов обучения с подкреплением 

Тюндеров К.В., Усенко К.Ю., Зарницын А.Ю. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. Cборник трудов XVII 
Международной научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых ученых. Томск, 2020. С. 260-261. 

10. Cyber-physical system prototype development for control of 

mobile robots group for general mission accomplishment 

Fadeev A.S., Zarnitsyn A.Y., Tsavnin A.V., Belyaev A.S. 

В сборнике: AIP Conference Proceedings. International Scientific 

and Practical Conference "Modeling in Education 2019". 2019.  

11. Разработка математической модели квадрокоптера на 
основе модели parrot minidrone rolling spider 
Каширин А.С., Федотов А.И., Зарницын А.Ю. 
В сборнике: Молодежь и современные информационные 
технологии. Сборник трудов XVI Международной научно-

практической конференции студентов, аспирантов и молодых 
ученых. Томский политехнический университет. 2019. С. 311-

312 

12. Реализация движения робота по траектории с 
использованием ПИД регулятора 

Каширин А.С., Федотов А.И., Зарницын А.Ю. 
В сборнике: Молодежь и современные информационные 
технологии. Сборник трудов XVI Международной научно-

практической конференции студентов, аспирантов и молодых 
ученых. Томский политехнический университет. 2019. С. 313-

314 

13. Киберфизическое управление сортировкой фрагментов 
рисунка картины 

Громаков Е.И., Зарницын А.Ю., Цавнин А.В., Леонов С.В. 
Известия Тульского государственного университета. 
Технические науки. 2019. № 12. С. 575-582 

14. Development of the video stream object detection algorithm 

(vsoda) with tracking 

Zarnitsyn A.Y., Volkov A.S., Voycehovsky A.A., Pyakillya B.I. 

Austrian Journal of Political Science. 2019. Т. 19. № 22. С. e1.015 

15. Разработка бездатчиковой системы управления 
синхронным двигателем с постоянным магнитами посредством 
оценки полного вектора состояния на основе применения 
сигма-точечного фильтра Калмана 

Зарницын А.Ю., Леонов С.В., Фёдоров Д.Ф., Сидорова А.А. 
В сборнике: МОЛОДЁЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. сборник трудов XV 
Международной научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых учёных. Национальный 
исследовательский Томский политехнический университет. 
2018. С. 114-115. 

16. Разработка алгоритма слежения за распознанными по 
видеопотоку объектами 

Волков А.А., Войцеховский А.А., Зарницын А.Ю., Пякилля 
Б.И. 
В сборнике: МОЛОДЁЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. сборник трудов XV 
Международной научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых учёных. Национальный 
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исследовательский Томский политехнический университет. 
2018. С. 132-133. 

17. Анализ методов проектирования и экономическое 
обоснование применения синхронных двигателей с 
постоянными магнитами 

Зарницын А.Ю. 
В сборнике: НАУКА. ТЕХНОЛОГИИ. ИННОВАЦИИ. Сборник 
научных трудов в 9 частях. под ред. Е.Г. Гуровой. 2016. С. 120-

121. 

18. Разработка системы оптимального распределения 
ресурсами 

Зарницын А.Ю., Звонцова К.К., Чередниченко К.А., Дуткевич 
И.П. 
В сборнике: Молодежь и современные информационные 
технологии. Сборник трудов XIII Международной научно-

практической конференции студентов, аспирантов и молодых 
учёных: в 2 томах. Национальный исследовательский Томский 
политехнический университет, Институт кибернетики (ИК); 
Под редакцией Т. Е. Мамоновой. 2016. С. 149-150. 

19. Исследование динамики следящих систем стенда с 
активной системой обезвешивания для испытаний раскрытия в 
земных условиях крыльев солнечных батарей 

Зарницын А.Ю., Малышенко А.М. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. сборник трудов XIV 
Международной научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых учёных. Национальный 
исследовательский Томский политехнический университет, 
Институт кибернетики. 2016. С. 268-269. 

20. Энергоэффективность и окупаемость синхронных 
двигателей с постоянными магнитами 

Рыбак А.Д., Зарницын А.Ю., Власов К.С. 
В сборнике: МОЛОДЕЖЬ И СОВРЕМЕННЫЕ 
ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ. сборник трудов XIV 
Международной научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых учёных. Национальный 
исследовательский Томский политехнический университет, 
Институт кибернетики. 2016. С. 325-326. 

21. Исследование динамических свойств вертикального 
канала активной силокомпенсирующий системы 

Зарницын А.Ю., Звонцова К.К. 
В сборнике: Инженерия для освоения космоса. Cборник 
научных трудов IV Всероссийского молодежного Форума с 
международным участием. Национальный исследовательский 
Томский политехнический университет. 2016. С. 45-48.4 

Доля рабочего времени 
отводимая на реализацию 
проекта «Цифровые кафедры» 

70% 
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Приложение 2 

 

Руководитель дополнительной профессиональной подготовки 
(программе профессиональной переподготовки) ИТ-профиля  

(далее – ДПП ПП) 
Сведения о руководителе ДПП ПП «Управление робототехническими системами» 

 

ФГАОУ НИ Томский политехнический университет 

 

 
 

ФИО:  Цавнин Алексей Владимирович 

Должность:  Доцент ОАР ИШИТР 

Учёная степень, 
учёное звание: 
 

К.т.н., без звания 

 

Стаж педагогической работы в 
организациях высшего 
образования Российской 
Федерации: 

5 

Стаж практической работы в 
профильной организации: 5 

Перечень научно-

исследовательских проектов, по 
направлениям, связанным с 
цифровыми технологиями в 
соответствующей приоритетной 
отрасли экономики в которых 
было осуществлено участи в 
любой роли: 

Программа УМНИК-Нефтегаз 2019 (Договор 
289ГУЦЭС8-D3/56280 от 26.12.2019 г.) «Разработка 
методик автоматизированного управления процессами 
разделения скважной жидкости на базе модели 
физического подобия трехфазного нефтяного сепаратора». 
Роль: руководитель проекта.  

Перечень проектов в области 
ИТ, в которых было 
осуществлено участие в любой 
роли за последние 2 года: 

1) Федеральная целевая программа «Исследования и 
разработки по приоритетным направлениям 
развития научно-технического комплекса России 
на 2014-2020 годы» по теме «Разработка 
технологии интеллектуального производства 
ответственных производственно-сложных 
фасонных деталей». Соглашение о предоставлении 
субсидии от «26» сентября 2017 г. № 14.578.21.0251 
(2019 год) 

 

2) ИЯФ СО РАН, х/д № 4701/16.02.01-210/2021 от 
25.06.2021 опытно-конструкторские работы по 
теме «Опытный образец оснастки для системы 
ультразвукового контроля сварных швов» (2021 
год) 

 

Фото 
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3) «Создание фотоэлектрического устройства защиты 
в зоне лазерной сварки» (Договор 16.02.03-

363/2021) 

Публикации по тематикам, 
связанные с цифровыми 
технологиями в 
соответствующей приоритетной 
отрасли экономики: 

1) Цавнин А. В. Обеспечение вещественных значений 
полюсов замкнутой системы управления / А. В. 
Цавнин; науч. рук. С. В. Замятин // Молодежь и 
современные информационные технологии: 
сборник трудов XVI Международной научно-

практической конференции студентов, аспирантов 
и молодых учёных, 3-7 декабря 2018 г., г. Томск. — 

Томск: Изд-во ТПУ, 2018. — [С. 249-250]. 

2) Цавнин А.В Метод синтеза ПИД-регулятора, 
обеспечивающий вещественные полюса замкнутой 
системы для колебательного звена второго порядка 
/ А.В. Цавнин, С.В. Ефимов, С.В. Замятин // 
Электронные средства и системы управления. 
Материалы докладов Международной научно-

практической конференции, Томск 2018. № 1-2. С. 
26-29. 

3) Цавнин А.В. Влияние вещественного нуля на 
прямые показатели качества в системе 3-го порядка 
при различных вариантах доминирования // X 
Камские чтения. Сборник докладов Всероссийской 
научно-практической конференции студентов, 
аспирантов и молодых ученых, Набережные Челны 
2018. С. 166-170. 

4) Цавнин А.В. Обеспечение вещественных значений 
полюсов замкнутой системы управления для 
решения задачи устранения перерегулирования / 
А.В. Цавнин, С.В. Ефимов, С.В. Замятин // Тезисы 
XIX Всероссийской конференции молодых учёных 
по математическому моделированию и 
информационным технологиям, Кемерово 2018. С. 
47-48. 

5) Tsavnin, Alexey Vladimirovich. PID-controller 

coefficients choice approach providing non-overshoot 

step response [Electronic resource] / A. V. Tsavnin, S. 

V. Efimov, S. V. Zamyatin // 14th International Forum 

on Strategic Technology (IFOST-2019), October 14-

17, 2019, Tomsk, Russia [proceedings]: . — Tomsk: 

TPU Publishing House, 2019. — [С. 407-410]. — 

Заглавие с экрана. — [Библиогр.: с. 410 (15 назв.)]. 

— Свободный доступ из сети Интернет. 

 

6) Новицкая К.В., Цавнин А.В. Применение SCADA-

систем для контроля и планирования производства 
// Молодежь И Современные Информационные 
Технологии. Сборник трудов XVI Международной 
научно-практической конференции студентов, 
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аспирантов и молодых ученых. Томский 
политехнический университет. 2019 

7) Брейнерт А.В., Васин А.И., Цавнин А.В. Разработка 
автоматизированной системы управления яркостью 
группы светодиодов с возможностью ручного 
регулирования // Молодежь И Современные 
Информационные Технологии. Сборник трудов 
XVI Международной научно-практической 
конференции студентов, аспирантов и молодых 
ученых. Томский политехнический университет. 
2019 

8) Faerman, V., Tsavnin, A., Concept and implementation 

of the laboratory test bench for simulating the case of 

leak detection with the use of leak-noise correlator // 

AIP Conference Proceedings, 2019 

9) Fadeev A.S., Zarnitsyn A.Y., Tsavnin A.V., Belyaev 

A.S. Cyber-physical system prototype development for 

control of mobile robots group for general mission 

accomplishment // AIP Conference Proceedings; 2019. 

10) Громаков Е. И., Зарницын А. Ю., Цавнин А. В., 
Леонов С. В. Киберфизическое управление 
сортировкой фрагментов рисунка картины // 
Известия Тульского Государственного 
Университета. ТЕХНИЧЕСКИЕ НАУКИ, 2019(12), 
С. 575-582 

11) Tsavnin A.V. Providing real closed-loop transfer 

functions poles for plant with interval-given parameters 

for overshoot elimination / A.V. Tsavnin, S.V. Efimov, 
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Приложение 3 

 

Авторы и преподаватели дополнительной профессиональной подготовки (программе профессиональной 

переподготовки) ИТ-профиля (далее – ДПП ПП) 

 

№ 

п/

п 

Дисциплина / 

модуль 

Характеристика педагогических работников 

ФИО 

Количество 

аудиторных 

часов 

Какое 

образовательное 

учреждение 

окончил, 

специальность / 

направление 

подготовки по 

документу об 

образовании 

Ученая степень, 

ученое (почетное) 

звание, 

квалификационная 

категория 

Стаж работы (в 

годах) 

Основное 

место работы, 

должность 

Условия 

привлечения к 

педагогическо

й 

деятельности 

(штатный 

работник, 

внутренний 

совместитель, 

внешний 

совместитель, 

иное) 

педаго

гическ

ой 

в IT-

компании 

1. 

 

Управление 

робототехнически

ми системами 

Киселёв 

Александр 

Викторович 

24 

В 2009 году окончил 

Томский 

политехнический 

университет   по 

направлению 

«Технология 

проектирования и 

производства 

электромеханически

х преобразователей 

энергии». Присвоена 

квалификация 

«Магистра техники и 

технологии» 

к.т.н. 14 - 

ОАР 

ИШИТР, 

доцент 

Штатный 

работник 



 

№ 

п/

п 

Дисциплина / 

модуль 

Характеристика педагогических работников 

ФИО 

Количество 

аудиторных 

часов 

Какое 

образовательное 

учреждение 

окончил, 

специальность / 

направление 

подготовки по 

документу об 

образовании 

Ученая степень, 

ученое (почетное) 

звание, 

квалификационная 

категория 

Стаж работы (в 

годах) 

Основное 

место работы, 

должность 

Условия 

привлечения к 

педагогическо

й 

деятельности 

(штатный 

работник, 

внутренний 

совместитель, 

внешний 

совместитель, 

иное) 

педаго

гическ

ой 

в IT-

компании 

Шаманин 

Олег 

Максимович 

24 

2020 г. ТПУ 

«Мехатроника и 

робототехника», 

бакалавр 

- 1 - 

ТПУ, 

ИШИТР, 

ОАР, 

ассистент 

Штатный 

работник 

2. 

Проектирование 

электронных 

модулей 

робототехнически

х систем 

Тригуб 

Максим 

Викторович 

16 

ТПУ, 2010, магистр 

"Электроника и 

кироэлектроника" 

д.т.н. 12  12  

ведущий 

научный 

сотрудник, 

ФГБУН 

ИОА СО 

РАН 

Внешнее 

совместител

ьство 

Тюндеров 

Кирилл 

Вадимович 

16 

2022 г., ТПУ, 

«Информационные 

системы и 

технологии» 

Магистр - 2 

ООО "МЦЦ 

Томск",  

инженер - 

программист 

иное 

 

 

 

 



 

Дополнительные сведения о преподавателях реализующие ДПП ПП «Управление робототехническими системами»  

ФИО преподавателя Перечень проектов в области ИТ, в 

которых было осуществлено участие в 

любой роли за последние 2 года 

Тригуб Максим Викторович 1. РНФ 19-79-10096 (Функциональные 

преобразователи оптических сигналов в 

видимом и ближнем ИК диапазонах) 

2. РНФ 14-19-00175 (Скоростные усилители 

яркости на переходах в парах металлов) 

 

 










